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Fig. 1. Situation de surface du détroit de Gibraltar et de la mer d’Alboran
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Cadre spatio-temporel 

Le détroit de Gibraltar & la 
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Du 3/10/2020 au 23/10/2020 

Objectifs de la campagne

Étude des phénomènes 
influençant les flux entrant et 
sortant du détroit

Affiner des modèles de 
prévision déjà existants
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• In situ de la campagne

Exploitation des données 
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• Advection-diffusion programmé en langage Python

• Suivant le schéma d’Euler
Élaboration d’un modèle

• Trajectoires simulées numériquement

• Trajectoires in situ des bouées
Comparaison

• Précision du modèle

• Améliorations envisagées

Discussion du modèle 
développé 

Application du modèle à 
la campagne PARTY
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Les données de courantologie

Satellitaires

Caractéristiques du fichier CMEMS
Fenêtre spatiale

• Mer d’Europe

• Résolution de 1/8ème de degré

Fenêtre temporelle

• De 2019 jusqu’à nos jours

• Mise à jour quotidienne 

Variables extraites 
Vitesses géostrophiques 

absolues de surface 
Hauteur de la surface de la 
mer au-dessus du géoïde

Fig. 4. Données satellitaires téléchargées sur CMEMS
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Positions des bouées dérivantes 

Relevées toutes les 5 min
À différentes périodes et 
profondeurs d’ancrage

Fig. 5. Bouées dérivantes lagrangiennes
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Fig. 6. Trajectoires in situ des bouées dérivantes jusqu’au 23-10-2020
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Merci pour votre attention

Fig. 19. Situation de surface du détroit de Gibraltar et de la mer d’Alboran
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